AVC-R

ACTUATOR VALVE CONTROLLER TYPE-R

취급설명서

이번에 폐사제품을 이용해 주셔서 감사합니다.본제품을 올바르게 사용하시기 위해서는 취급설명서를 잘 읽어보십시오. 그리고, 언제든 쉽게 볼 수 있도록 취급설명서는 본제품 가까이에 보관하여 주십시오. 본제품을 다른 손님에게 판매하실때에는 꼭 이 취급설명서와 보증서를 겸하여 판매하시기 바랍니다.

주식회사 A’PEX
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	상품명칭  AVC-R

상품코드  420-A004

적합차량  별책차종별배선도기재의 차형

용    도  터보차져장착 자동차 엔진의 과급압제어용
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ELECTRONICS TECHNOLOGY

Chasing Our Dreams - A complete line of customized car and automotive parts developed with state of the
technology art and new ideas. Our company is APEX which means the highest in quality.
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■안전상의 주의------------------------------------

 제품을 안전하게 사용하기 위해서 [안전상의 주의]를 사용하시기 전에 잘 읽어 주십시오.

읽으신 후에는 필요하실 때 다시 보실 수 있도록 잘 보관하여 주십시오.

•시그널워드와 그 의미

 폐사의 [취급설명서]에는 고객님이나 타인에게 위해하거나 재산의 손해를 사전에 방지하여, 폐사의 상품을 안전하게 이용해주시기위해 지켜주셔야 할 사항을 기재하고 있습니다.

 그 그림표시(시그널 워드)의 의미는 밑의 표와 같습니다.

내용을 잘 이해하시고 본문을 읽어 주십시오.

•표시의 설명
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	위 험
	이 표시를 무시하여 잘못된 취급/작업을 하시면 본인 또는 제3자가 사망 또는 중상을 입을 위험이 절박한 상황을 나타냅니다.
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	경 고
	이 표시를 무시하여 잘못된 취급/작업을 하시면 본인 또는 제3자가 사망 또는 중상을 입을 수 있는  상황을 나타냅니다.
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	주 의
	이 표시를 무시하여 잘못된 취급/작업을 하시면 본인 또는 제3자가 경상 또는 물적손해가 발생할 상황을 표시합니다.


■안전상의 주의(계속)--------------------------------

경고

	•본제품은, 적용차량/적용상품 이외에는 절대 사용하지 마십시오.

적용차량/적용상품이외에서의 작동은 일체보증해 드릴 수 없습니다. 그리고 생각지 않는 사고의 원인이 됨으로 절대 사용을 하지 마십시오.
	•본제품은 차량전원이 DC12V차로서 차체(보디)어스의 차량, 전용입니다.

대형트럭이나 한냉지사양의 디젤차등에는 DC24V차에서 사용을 삼가해 주십시오. 

화재의 원인이 될 수 있습니다.

	•본제품에서 잡음/악취등의 이상이 생겼을 경우 본제품의 사용을 즉시 중지하여 주십시오.

그대로 계속사용하시면 감전이나 화재, 전기장치부분의 파손의 원인이 됩니다. 구입하신업소 또는 가까운 폐사의 영업소로 문의하여 주십시오.
	•베터리의 마이너스 단자를 빼고나서 장착작업을 하여 주십시오.

쇼트등에 의한 화재, 전기장치부분의 파손에 원인이 됩니다.

	•본제품 및 부속품을 폐사지정방법이외로의 사용은 삼가해 주십시오.

그 경우 고객님 및 제3자의 손해나 손실은 일체 보장하지 않습니다.
	•커플러를 때어 낼 경우, 필히 커플러를 잡고 때내어 주십시오.

쇼트등에 의한 화재, 전기장치부분의 파손에 원인이 됩니다.

	•운전자는 주행중에 본제품의 조작을 삼가해 주십시오.

운전조작에 지장을 주어 사고의 원인이 됩니다.
	•본제품의 배선은 필히 취급설명서에 기재 되어 있는데로 장착하여 주십시오.

배선을 잘못하시면 화재, 그 밖의 사고의 원인이 됩니다.

	•본제품 및 부속품은 잘 고정하여 운전에 방해가 되는 곳/불안정한 곳에는 장착을 삼가해 주십시오.

운전에 지장을 주어 사고의 원인이 됩니다.
	•만일 실재주행중에 조정이 필요할 시, 충분히 다른교통에 방해가 되지 않도록 주의하시어 교통규범을 준수하는 운전을 하여 주십시오.

운전중에 지장을 주어, 사고의 원인이 될 수 있습니다.


■안전상의 주의(계속)--------------------------------

경고

	•본제품의 장착에 자신이 없으신 분은

 전문업자에게 의뢰하여 주십시오.

장착에는 전문의 지식과 기술을 필요로 합니다. 전문업자는 본제품이 불안정하게 장착되지 않도록 해주십시오.
	•본제품을 떨어뜨려 

강한 충격을 주지 마십시오.

작동불량을 일으켜 본제품 및 차량을 파손하는 원인이 될 수 있습니다.

	•본제품의 가공/분해/개조는

 삼가해 주십시오.

사고/화재/감전/전기장치부분의 파손이 될 원인이 될 수 있습니다.
	•온도가 높은 곳이나 물이 닿는 곳에는

 장착을 삼가여 주십시오.

감전이나 화재, 전기장치부분에 파손의 원인이 됩니다.작동불량을 일으켜 차량이 파손될 염려가 있습니다.

	•노멀부스트압이상에 설정을 할 경우에는 엔진이나 터빈등의 허용내에서 사용하여 주십시오.

엔진 혹은 터빈을 파손할 염려가 있습니다
	


■처음에------------------------------------------

이번에 AVC-R을 구입하여 주셔서 대단히 감사합니다.

본제품을 정확하게 사용하시려면, 취급설명서를 잘 읽어 주십시오.

•AVC-R은 스윙벌브용 액튜에이터 및 퍼팻형 웨스트게이트의 작동압을 변경하여, 임의의 과급압을 설정하는 것입니다.

그리고 VFD(Vacuum Fluorescent Display:현광표시관)사용으로 인하여, 부스트압/엔진회전수/차속 및 스로틀개도등의 표시가 가능합니다.

•본제품의 스크럼블부스트기능을 사용할 경우, 본제품과는 별도로 논록타입의 스위치 및 배선코드가 필요합니다.

•본제품에는 퓨얼컷을 방지하는 기능이 없습니다. 과급압을 높일 경우, 차종에 따라서는 퓨얼컷방지장치가 필요할 수 있습니다.

	~특징~

①목표과급압/솔레노이드밸브듀티가 임의의 엔진회전수마다 설정가능

②기어별로 부스트제어가능

③자기학습기능을 채용

④각 센서출력의 모니터가 가능


	주의

•본제품은 별책의 차종별일람표에 기재되어 있는 차량이외에는 사용을 금합니다.

•상기기재의 기능이외의 사용은 절대 삼가해 주십시오.

•본제품은 장착장소나 신호하네스에 의해 라디오, TV의 잡음이 들어갈 수 있습니다. 양해말씀을 드립니다.

•본제품은 전기가 통해 있을 경우, 약간의 열이 납니다만 이상이 있는 것은 아닙니다.

•아주더운 여름이나, 에어컨이 꺼져 있는 차량내에서의 사용은 삼가해 주십시오.


■각부분의 명칭과 기능-------------------------------

•파츠리스트

	1.본체(1개)
	2.솔레노이벌브(1개)
	3.압력센서(1개)
	4.부속하네스(1개)
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	5.6Ø호스(2m)
	6.4Ø호스(0.5m)
	7.6Ø호스클램프(12개)
	8.6Ø 3웨이(2개)
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	9.4Ø 3웨이(1개)
	10.볼트(4개)
	11.스프라이스(6개)
	12.타이랩(대/소각3개)
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	13.에어필터(1개)
	14.방진고무(1개)
	15.8Ø-6Ø-8Ø(1개)
	16.8Ø호스그램프(2개)
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	17.닛뿔(1개)
	18.8Ø 2웨이(1개)
	19.4Ø-6Ø아탑터(2개)
	20.보증서(1장)
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	21.취급설명서(1권)
	22.장착스테이(1개)
	23.차종별배선도(1권)
	24.조작도(1장)

	취급설명서

본 책자입니다.

	양면테이프


	차종별배선도


	조작도




■각부분의 명칭과 기능(계속)--------------------------

	주의

•본제품의 장착전에 필히 파츠리스트를 확인하여 이상이나 결품이 있는지 확인하여 작업하여 주십시오. 만일 이상이 있을 경우 ㈜APEX각 영업소로 연락주십시오.


• 제 품
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	주의

•AVC-R는 필히 적합차량을 확인한 뒤 사용하여 주십시오.

AVC-R는 적합차량이외에서 사용하시면 차량 또는 엔진을 파손될 염려가 있습니다.


■기능/조작방법개요---------------------------------

	Monitor+[NEXT]
	①메인메뉴

Monitor

Setting[A]

etc.


	etc+[NEXT]

	
	Setting[A]+[NEXT]또는 

Setting[B]+[NEXT]
	

	②모니터모드

1. channel

2. channel

3. channel

4. channel

Rev.-[Y]

1,2,3,4Channel  Rev-[Y]

+[NEXT]      +[NEXT]
	③셋팅모드

Boost/Duty

Scramble

Ne-Point

F/B Speed

Leam-Gear

Start Duty


	④그 밖의 모드

Car Select

Sensor Sel

Gear Judge

Grph Scale

Sensor chk

VFD Bright

Initialize



	
	③-a 목표부스트압 및

    솔레노이드벌브듀티설정

③-b 스크럼블부스트설정

③-c 부스트콘트롤엔진 / 회전설정

③-d 피드백 회전설정

③-e 기어별학습설정

③-f 부스트콘트롤개시시

     솔레노이드듀티설정
	④-a 실린더수/차속펄스

스로틀센서의 설정

④-b 압력센서타입설정

④-c 기어판별설정

④-d 그래프표시스케일설정

④-e 센서전압/SW의 표시

④-f 화면표시조정

④-g 전데이터초기화

	②-a 표시항목

Bst       Thr

Rev       Sol

Spd       Inj


	②-b 이차원트렌스모드

Boost

Speed

Throttle

Sol Duty

Inj Duty


	

	②-c 표시데이터내용

•흡기관압력 •엔진회전수

•차속       •스로틀개도

•솔레노이드벌브듀티•인젝터개변율
	②-d 표시데이터내용

•흡기관압력 •차속 •스로틀개도

•솔레노이드벌브듀티

•인젝터개변율
	


주의- •AVC-R에서 셋팅을 할 경우는 엔진본체의 사양을 숙지한 후 조절하여주십시오. AVC-R에서 조작을 잘못하시면, 차량,엔진 파손을 일으킬 수 있습니다.

•셋팅데이터의 변경을 하실 경우는 필히 전문업자에게 의뢰하여 주십시오. 잘못된 조작은 엔진을 파손할 수 있습니다.

■AVC-R 셋업순서----------------------------------

	압력센서와 솔레노이드벌브를 장착합니다.(P38~P51참조)



	AVC-R본체에 배선을 합니다.(P52~P54참조)



	장착후 확인을 합니다.(P55참조)



	초기설정을 합니다.

•실린더수 설정(P32참조)

•차속펄스 설정(P32참조)

•스로틀센서타입설정(P33참조)



	엔진스타트



	부스트콘트롤의 셋팅을 합니다.(P18~P21참조)


■main<메인메뉴 선택>-------------------------------

AVC-R는 부속의 솔레노이드밸브를 구동하여, 임의의 부스트압을 콘트롤 할 수 있습니다.

설정한 데이터는 AVC-R내에 메모리되어, 전 데이터가 초기화(Initialize)를 하기 전까지는 키OFF나 베터리단자를 때어 내어도 초기화되지 않습니다.

	경고

•주행중, 절대 운전자는 본제품의 조작을 삼가여 주십시오.

운전에 지장을 주어, 사고의 원인이 될 수 있습니다.

주의

•AVC-R조작중에는 절대 차량의 IG키를 ON부터 OFF로 하거나, 

스타터를 돌리지 말아 주십시오.

본제품의 작동에 이상 주어 차량의 파손을 주는 원인이 됩니다.


①메인메뉴선택

AVC-R의 기본메뉴입니다.

	【monitor】는 각 센서치 및 솔레노이드벌브구동듀티의 모니터를 합니다.

【Setting[A]및 Setting[B]】는

         셋팅데이터의 설정변경을 합니다.

【etc】는 센서타입의 설정이나 각 센서의 상태를 확인합니다.
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메인메뉴
	1.<선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하시는 항목을 선택합니다.

선택한 항목은 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<결정>

【next】키로, 결정합니다.

선택한 항목으로 변경됩니다.


	【next】키와【PREV.】키를 동시에 0.5초 이상누르면 monitor모드와 Setting모드를 전환할 수 있습니다.


■monitor<표시항목선택>-----------------------------

②표시선택모드【monitor】

메인메뉴에서【monitor】선택하시면 표시선택모드로 됩니다.
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	1.<선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하시는 항목을 선택합니다.

선택한 항목은 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<결정>

【next】키에서, 결정합니다.

선택한 항목으로 변경됩니다.


【1channel】을 선택………………1항목의 데이터표시를 합니다.

【2channel】을 선택………………2항목의 데이터표시를 합니다.

【3channel】을 선택………………3항목의 데이터표시를 합니다.

【4channel】을 선택………………4항목의 데이터표시를 합니다.

【Rev.-[Y]】을 선택………………엔진회전을 가로축으로 한 이차원

트레이스표시를 합니다.

②-a 표시항목선택【monitor】→【1,2,3,4channel】

 각 채널표시를 선택한 뒤, 표시항목의 선택을 합니다.

 채널수는 1,2,3,4채널을 선택하여, 표시항목은 하기표기되어 있는 것에서 선택할 수 있습니다.

•표시데이터 내용

	1. Bst…………흡기관 압력을 표시합니다.

2. Rev…………엔진회전수를 표시합니다.※1

3. Spd…………차속을 표시합니다.

4. Thr…………스로틀 개도를 표시합니다.

5. Sol…………솔레노이드벌브의 구동듀티를 표시합니다.

6. Inj…………인젝터개변율을 표시합니다.※2


※1부속하네스의 보라색선을 인젝터신호에 접속할 경우, 인젝터전개시 및 

감속시의 퓨얼컷중, 엔진회전수가 정확하게 표시됩니다.

※2부속하네스의 보라색선을 인젝터신호에 접속할 경우에 한하여 

표시됩니다.

■monitor<데이터표시>-------------------------------

•[1channel]을 선택할 경우------------------------------------
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	1.<표시항목선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로 선택합니다.

선택한 항목이 반전되어 표시되고, 

선택채널 No.이 표시항목의 좌측에 나타납니다.

	
	2..<표시항목설정>

【NEXT】키로 결정합니다.

선택한 항목의 표시를 행합니다.


•[2channel]~[4channel]을 선택할 경우--------------------------
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	1.<채널선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로 선택합니다.

선택한 No.가 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<채널결정>

【▶】right키로, 

표시항목의 선택으로 이동됩니다.

채널 No.과 표시항목명이 반전되어 표시됩니다. 
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	3.<표시항목선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로 원하시는 

표시항목명을 선택합니다.

선택한 항목명이 반전표시됩니다.

	
	4.<표시항목결정>

【NEXT】키로, 결정합니다.

선택한 항목의 표시를 합니다.


■monitor<데이터표시>-------------------------------

a.리얼타임표시---------------------------------------------

②-a 표시항목선택에서 설정을 한 데이터를 수치와 그래프와 아날로그메터로 각각표시할 수 있습니다.

【NEXT】키      수치표시        그래프표시

          전환

             아날로그표시
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수치표시
	【NEXT】키

전환
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그래프표시

	【NEXT】키

전환
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아날로그메터표시
	【NEXT】키

전환


※아날로그메터표시는 최대2항목 밖에 표시되지 않습니다.

[3channel] [4channel]을 선택한 경우, 선택한 NO.1과 2가 표시됩니다.

이 2항목이 표시됩니다.[image: image35.png]



■monitor<데이터표시>-------------------------------

b.피크홀드기능---------------------------------------------

수치표시 또는 아날로그메터표시시, 피크치를 표시할 수 있습니다.

※수치표시의 경우
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	1.<피크홀드설정>

※리얼타임표시시

【▲】up키로 피크치를 표시합니다.

표시부에는 반전되어 표시됩니다.

단 3ch/4ch 선택시, 피크표시중은 리얼타임표시는 하지 않습니다.

	
	2.<피크홀드치 리셋>

※피크홀드시

【▶】right키로

피크치를 리셋합니다.

	
	3.<피크홀드해제>

【▼】down키로

피크홀드의 해제를 합니다.


※아날로그메터표시의 경우
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피크홀드중
	1.<피크홀드설정>

※리얼타임표시시

【▲】up키로 피크치를 표시합니다.

	
	2.<피크홀드치 리셋>

※피크홀드시

【▶】right키로

피크치를 리셋합니다.

	
	3.<피크홀드해제>

【▼】down키로

피크홀드의 해제를 합니다.


■monitor<데이터표시>-------------------------------

c.홀드기능------------------------------------------------

수치표시 또는 아날로그메터표시시, 현재의 표시를 정지할 수 있습니다.
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	홀드중

홀드중
	1.<데이터홀드 설정>

※수치표시시,

또는 아날로그메터표시시【◀】left키로 현재의 표시를 정지합니다.

	
	
	2.<데이터홀드해제>

※홀드시

【◀】left키로

통상의 표시로 돌아갑니다.


d.메모리/리플레이 기능---------------------------------------

그래프표시시, 일정시간메모리되고, 그것을 리플레이 할 수 있습니다.

	메모리중
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【▼】down키

  메모리중지
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은

시

간


	1.<그래프표시메모리>

※리얼타임표시시,

【▲】up키로 

현재의 표시를 메모리합니다.

메모리시간은 아래와 같습니다.

[1channel]………60초

[2channel]………30초

[3channel]………20초
[4channel]………15초

	
	
	2.<그래프표시메모리 강제종료>

※그래프표시메모리중에,

【▼】down키로

메모리중지합니다.


■monitor<데이터표시>-------------------------------

	리얼타임표시
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           【▶】right키
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	3.<그래프표시 리플레이>

※리얼타임표시시,

【▶】right키로

메모리한 그래프표시를 왼쪽으로 리플레이합니다. 리플레이중에는 

【▶】right키로

리플레이중의 그래프가 정지합니다.

그리고

【◀】left키로

메모리한 그래프표시를 오른쪽으로 리플레이합니다. 리플레이중에는

【◀】left키로

리플레이중의 그래프가 정지합니다.

	
	4.<그래프표시 리플레이종료>

※그래프표시 리플레이시,

【▼】down키로

그래프표시 리플레이를 종료합니다.


②-b이차원트레이스모드【monitor】→【Rev.-[Y]】

가로축을 엔진회전수, 세로축을 하기 표 안에서 선택하여, 표시할 수 있습니다.

•표시데이터 내용

	1. Bst………흡기관압력을 표시합니다.

2. Spd………차속을 표시합니다.

3. Thr………스로틀개도를 표시합니다.

4. Sol………솔레노이드벌브의 구동듀티를 표시합니다.

5. Inj………인젝터개변율을 표시합니다.


■monitor<이차원트레이스모드>------------------------
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	1.<표시항목선택>

【▲】up키 / 【▼】down키

로 선택합니다.

선택한 항목명이 반전표시됩니다.

	
	2.<표시항목결정>

【NEXT】키로, 결정합니다.

선택한 항목의 표시를 합니다.


a.리얼타임표시---------------------------------------------

②-b이차원트레이스모드에서 설정한 데이터를 세로축, 엔진회전수를 가로축으로 한 그래프에서 표시할 수 있습니다.

【NEXT】키      1포인트표시          10포인트표시

      전환

               궤적표시
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수치표시
	【NEXT】키
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그래프표시

	【NEXT】키
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아날로그메터표시
	【NEXT】키


b.홀드기능------------------------------------------------

가로축을 엔진회전수, 세로축을 선택표시항목으로한, 이차원트레이스모드의 현재표시를 정지할 수 있습니다.
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홀드중

【◀】left키
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홀드해제
	1.<홀드설정>

※1포인트표시시, 또는 10포인트표시 궤적표시시

【◀】left키로

현재의 표시를 정지합니다.

	
	2.<홀드해제>

※홀드시

【◀】left키로

통상의 표시로 돌아갑니다.


c.궤적표시클리어기능----------------------------------------
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【▶】right키
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	1.<궤적클리어>

※궤적표시시

【▶】right키로

궤적을 클리어합니다.

	
	


■setting<셋팅모드>---------------------------------
③셋팅모드【setting[A] / setting[B]】

본제품은 부스트압 측정치를 2종류(setting[A]와 setting[B])로 메모리됩니다.

예를 들어, 채널[A]에서는 하이부스트의 셋팅, 채널[B]에서는 로우부스트의 셋팅이라고 하면, 채널을 전환함으로서 하이/로우의 부스트콘트롤이 가능하게 됩니다.

메인메뉴에서,【setting[A]】및【setting[B]】를 선택하면, 셋팅모드로 됩니다.
	[image: image51.png]main
Monitor

SettingM[A]
etc.





【▶】right로 전환
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【◀】left키로

setting OFF로 됩니다.
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	1.<셋팅채널선택>

【▶】right키로

원하시는 셋팅채널을 선택합니다.

	
	2.<셋팅채널결정>

【NEXT】키로 결정합니다.

셋팅항목선택화면에서 변경됩니다.

	
	3.<부스트콘트롤 OFF>

【◀】left키로

Setting OFF로 됩니다.

솔레노이드벌브를 구동하지 않고,

엑튜에이터작동압 상당의 

부스트압으로 됩니다.


	【NEXT】키와【PREV.】키를 동시에 0.5초 이상누르면 Monitor모드와 Setting모드로 전환할 수 있습니다.


■setting<셋팅모드>---------------------------------
•셋팅항목 선택

	③-a[Boost/Duty]를 선택……목표과급압/솔레노이드밸브구동듀티 설정

③-b[Scramble  ]를 선택……스크럼블부스트압 설정

③-c[Ne-Point  ]를 선택……부스트 콘트롤엔진회전 설정

③-d[F/B Speed ]를 선택……피드백 스피드 설정

③-e[Learn-Gear]를 선택……기어판별학습 설정

③-f[Start Duty ]를 선택……부스트콘트롤개시시, 솔레노이드벌브구동

듀티의 기어별 보정의 설정
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※【PREV.】키로, 

    이전화면으로 돌아갑니다.
	1.<셋팅항목 선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로 

원하는 셋팅항목을 선택합니다.

선택한 메뉴가 반전되어 표시 됩니다.

	
	2.<셋팅항목결정>

【NEXT】키로 결정합니다.

선택한 셋팅항목으로 변경됩니다.

	
	3.<셋팅항목 종료>

【PREV.】키로 

지금의 모드에서 나옵니다.

셋팅항목 결정후는,

셋팅항목 선택화면으로

셋팅항목 선택시는,

기본메뉴로 돌아갑니다.


	경고

•셋팅데이터의 변경하실 경우, 필히 전문업자에게 의뢰하여 주십시오.

올바르지 않은 셋팅을 하시면 엔진이 파손됩니다.

•주행중, 절대 운전자는 본제품의 조작을 삼가해 주십시오.

운행에 영향을 주어 사고의 원인이 됩니다.


■AVC-R 셋팅-------------------------------------

※표준셋팅

	목표부스트압 설정(P22참조)



	솔레노이드구동 듀티 설정(P22~P23참조)


※상세셋팅

	기어 판별 설정(P34참조)



	엔진회전별 목표부스트압 설정(P24참조)



	엔진회전별 솔레노이드 듀티 설정(P25참조)



	기어별 학습기능 설정(P29참조)


※듀티(DUTY)란

	         솔레노이드밸브ON시간

DUTY= ------------------- X 100

         솔레노이드밸브구동주기

16ms

= ------ X 100 = 40(%)

          40ms
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■어렌지셋팅---------------------------------------

※스크럼블 부스트를 설정하고 싶다.


	스크럼블부스트설정을 합니다.(P26참조)


※부스트의 오름을 오버슈트하게 하고 싶다. 아니면, 오버슈트로 누르고 싶다.


	스타트 듀티를 설정합니다.(P30참조)


※헌팅 및 부스트의 늘어남을 고치고 싶다.


	피드백 스피드를 설정합니다.(P28참조)


■setting<Boost/Duty>-------------------------------

③-a(1)목표부스트압/솔레노이드밸브 듀티 설정

【setting[A] / setting[B]】→【Boost/Duty】
【Boost/Duty】에서는, 목표부스트압의 설정 및 솔레노이드밸브의 구동듀티의 설정을 합니다.
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【◀】left키  【▶】right키
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	1.<항목 선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로 

원하는 항목을 선택합니다.

	
	2.<목표부스트압 항목결정>

【▶】right키로
목표부스트압 항목을 결정합니다.

	
	3.<목표부스트압 설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 목표부스트압을 설정합니다.

목표부스트압의 설정범위

0.2kg/㎠ ~ 2.0kg/㎠

0.05kg/㎠마다 설정이 가능합니다.

	
	4.<솔레노이드구동 듀티 설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 솔레노이드구동 듀티로 설정합니다.

솔레노이드구동 듀티의 설정범위 20%~90%

1%마다 설정이 가능합니다.


	Adivice 솔레노이드구동 듀티설정

1.메인메뉴에서 Setting OFF로 하여, 부스트콘트롤를 하지 않도록 합니다.

2.가능한 부하가 되는 기어로 주행하여, 최대 부스트압을 확인합니다.

3.목표부스트압이 1.0kg/㎠로 하였을 경우, 2.에서 계측한 최대부스트압이

0.4kg/㎠일때 설정듀티를 70%정도

0.8kg/㎠일때 설정듀티를 40%정도의 눈끔으로 설정합니다.

5. 실주행에서의 최대부스트압이 목표부스트압보다 높을 경우는 설정듀티를 작게 하고, 반대로 낮을 경우는 설정튜티를 크게 합니다.

 ※설정후 부스트압이 헌팅될 수 있습니다. 목표부스트압과 실주시 부스트압의 차가 크다는 것으로 볼 수 있습니다. 재설정을 하여 주십시오.


■setting<Boost/Duty>-------------------------------

솔레노이드벌브구동 듀티설정후, 다시 실주행하여 부스트압을 확인합니다.

스로틀개도 85%이상에서 설정압 가까이에서 부스트압이 안정되어있으면, 통상주행중에 솔레노이드벌브구동 듀티치를 자기학습합니다.(스로틀신호가 없을 경우, 스로틀개도에 관계없이 설정압 가까이서 안정하면, 자기학습합니다.)설정압에 달하지 않을 경우, 또는 극단적으로 오버슈트하고 있을 때에는 학습이 이루어지지 않으므로, 다시한번, 4<솔레노이드 듀티설정>으로 설정치를 변경하여 주십시오.
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【NEXT】키
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학습후
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학습전
	솔레노이드벌브구동듀티의 자기학습이 행해지면 왼쪽그림과 같이 ***%라고 표시됩니다.

	
	그리고,【NEXT】키를 누르면 

솔레노이드벌브구동 듀티의 

자기학습상태를 볼 수가 있습니다.


※웨스트게이트타입의 솔레노이드구동 듀티설정시의 주의점

P22의 1~4의 항목과 같이 설정을 하여 주십시오. 단, 웨스트게이트의 바네레이터에 의해 부스트콘트롤 할 수 있는 범위가 결정됩니다. 이를 위하여, 설정하고 싶은 최대부스트압이 듀티치70%정도에서 콘트롤 할 수 있는 바네레이터로 설정하여 주십시오.

■setting<Boost/Duty>-------------------------------

(2)엔진회전별 목표부스트압 설정

 임의의 엔진회전포인트마다 목표 부스트압의 설정을 합니다.
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	1.<엔진회전별 목표부스트압

 설정화면으로>

왼쪽의 화면에서

【NEXT】키로

엔진회전별 목표부스트압 설정화면으로 됩니다.

※엔진회전별 목표부스트압 설정치가 동일하지 않을 경우, 왼쪽 그림과 같이 ****kg/㎠로 됩니다.


	【◀】left키 /【▶】right키
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【▲】up키 / 【▼】down키


【NEXT】키로 전환
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	2.<엔진회전 에리어설정>

【◀】left키 /【▶】right키로

원하는 엔진회전포인트를 선택합니다.선택한 막대그래프가 밝게 표시됩니다.

※설정포인트를 변경할 경우는 ③-c를 참조하여 주십시오.

3.<목표부스트압 설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 목표부스트압을 설정합니다.

목표부스트압은 0.2kg/㎠ ~ 2.0kg/㎠입니다.

0.05kg/㎠마다 설정이 가능합니다.

4.<화면전환>

【NEXT】키로

목표부스트압 설정화면과 솔레노이드듀티화면을 전환할 수 있습니다.


■setting<Boost/Duty>-------------------------------
(3)엔진회전별 솔레노이드구동 듀티설정

임의의 엔진회전포인트마다 솔레노이드벌브 구동듀티의 설정을 합니다.

또 학습하면 자동적으로 솔레노이드벌브 구동듀티는 변경됩니다.
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	1.<엔진회전별 솔레노이드구동 

듀티설정화면으로>

왼쪽의 화면에서

【NEXT】키로

엔진회전별 솔레노이드구동 

듀티설정화면으로 됩니다.

※엔진회전별 솔레노이드구동 듀티설정치가 동일하지 않을 경우, ***%로 됩니다.


	【◀】left키 /【▶】right키
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【▲】up키 / 【▼】down키


【NEXT】키로 전환
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	2.<엔진회전 에리어설정>

【◀】left키 /【▶】right키로

원하는 엔진회전포인트를 선택합니다.선택한 막대그래프가 밝게 표시됩니다.

※설정포인트를 변경할 경우는 ③-c를 참조하여 주십시오.

3.<솔레노이드구동 듀티설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 솔레노이드구동 듀티로 설정합니다.

듀티의 설정범위는 20%~90%입니다.

1%마다 설정이 가능합니다.

4.<화면전환>

【NEXT】키로

솔레노이드구동 듀티화면과 목표부스트압 설정화면을 전환할 수 있습니다.


■setting<Scramble>--------------------------------

③-b스크럼블 부스트설정

【setting[A] / setting[B]】→【Scramble】

시판의 스크럼블스위치※를 장착함으로서 설정시간중, 과급압을 높이거나 낮출수 있습니다. 필히 Bs(스크럼블부스트)와 Dr(스크럼블듀티), 둘다 설정을 하여 주십시오. ※주의- 별도의 스위치가 필요합니다.
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【▶】right키로 항목결정
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【▲】up키
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	1.<항목선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

스로틀항목을 선택합니다.

Bs : 스크럼블부스트

 스위치를 누르면 설정시간중, ③-a(1)아니면 ③-a(2)목표부스트압에 가산됩니다.

Dt : 스크럼블듀티

 스위치를 누르면 설정시간중, ③-a(1)아니면 ③-a(3)솔레노이드듀티에 가산됩니다.

Tm : 스크럼블시간

 스크럼블부스트를 걸고 싶은 시간을 설정합니다.

	
	2.<항목설정>

【▶】right키로

항목을 결정합니다.

	
	3.<설정치변경>

【▲】up키 / 【▼】down키로

설정치를 변경합니다.


	부스트압
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스크럼블스위치ON
	경과시간
	Advice  Dt의 설정

A와 같이 스크럼블부스트압을 오버슈트할 경우는 Dt를 +의 큰 값으로 설정합니다.

B와 같이 스크럼블부스트가 높아지는 것을 억제하고 싶은 경우는 Dt를 +의 0%에 가까운 값으로 설정합니다.

Dt의 값에 의하여 스크럼블부스트가 높아지는 것이 결정됩니다.


■setting<Ne-Point>--------------------------------

③-c부스트콘트롤엔진 회전설정

【setting[A] / setting[B]】→【Ne-Point】

부스트압을 조정하는 엔진회전을 설정합니다.
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【▶】right키로 항목결정
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           증가

【▲】up키
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	1.<엔진회전수 선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

선택합니다.

선택한 채널이 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<채널결정>

【▶】right키로

엔진회전수의 변경으로 이동합니다.

선택한 엔진회전수가 반전되어 표시 됩니다.

	
	3.<엔진회전수 변경>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 엔진회전수를 설정합니다.

※상한 9500rpm

하한 1500rpm

rpm단위 500rpm

왼쪽의 그림과 같이 엔진회전수가 500rpm마다일 경우, 설정회전수가 각각 증가합니다.

	
	※ Ne : 엔진회전수

Ne1< Ne2< Ne3< Ne4< Ne5< Ne6< Ne7< Ne8<


■setting<F/B Speed>-------------------------------

③-d 피드백 스피드설정

【setting[A] / setting[B]】→【F/B Speed】

부스트제어중 헌팅이 생길 경우, 또는, 고회전에서 부스트가 떨어질 때 피드백 스피드를 변경할 필요가 있습니다.

부스트가 안정되는 피드백스피드를 설정하여 주십시오.
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   【▲】up키 / 【▼】down키
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    【▼】down키를 계속

 누르고 있슴
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	1.<기어선택>

【◀】left키 /【▶】right키로

선택합니다.

선택한 기어별 피드백 스피드가 반전표시 됩니다.

	
	2.<피드백스피드설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

피드백스피드를 변경합니다.

피드백스피드 설정범위

(늦음) 1 ~ 9 (빠름)

	
	3.<피드백 제어 OFF>

【▼】down키를 

계속누르시면 피드백제어를 OFF로 할 수 있습니다.

OFF의 경우는 엔진회전별 솔레노이드벌브구동 듀티만이 제어됩니다.


■setting<Learn Gear>-------------------------------

③-e 기어별 학습설정

【setting[A] / setting[B]】→【Learn-Gear】

여기에서는 기어별로 학습을 행할지 않할지를 결정합니다.
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【▲】up키 / 【▼】down키
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	1.<기어선택>

【◀】left키 /【▶】right키로

선택합니다.

선택한 항목이 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<기어별 학습기능설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

기어별학습의 유/무 의 설정을 합니다.

O : 기어별학습있음.

X : 기어별학습없음.


■setting<Start Duty>-------------------------------

③-f 부스트콘트롤 개시시

     솔레노이드밸브 구동듀티 설정

【setting[A] / setting[B]】→【Start Duty】

부스트압이 목표부스트압에 대하여 오버슈트하거나, 부스트가 일어나는 것으로 오버슈트하고 싶을 경우, Start Duty의 설정을 합니다.

Start Duty의 값을 크게 하면 부스트가 높아지게 됩니다.
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      【▶】right키로 항목결정
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       【▲】up키 / 【▼】down키
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	1.<기어선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

선택합니다.

선택한 항목이, 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<기어결정>

【▶】right키로

변경하고 싶은 기어에 커서가 이동합니다. 선택하고 싶은 Start Duty가 반전되어 표시됩니다.

	
	3.<스타트듀티 설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

스타트듀티를 변경합니다.

스타트듀티 설정범위

-50% ~ +50%

※스타트듀티가 0%의 경우는 학습이 있는 것입니다.

부스트압이 오버슈트할 경우,

학습에 의하여 자동적으로 

오버슈트가 억제됩니다.


■etc.<기 타>--------------------------------------

④기 타【etc.】

기본메뉴에서【etc.】를 선택하시면 기타의 설정모드로 됩니다.

•기타메뉴

	④-a[Car Select]를 선택……기통수, 차속펄스, 슬로틀타입설정

④-b[Sensor Sel]를 선택……압력센서타입 설정

④-c[Gear Judge]를 선택……기어판별설정

④-d[Grph Scale]를 선택……그래프스케일설정

④-e[Sensor chk]를 선택……입력신호체크표시

④-f[VFD Bright]를 선택……화면휘도조정

④-g[Initialize]를 선택……전 데이터 초기화
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※【PREV.】키로, 

전의 화면에 돌아갑니다.
	1.<기타항목선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 기타항목을 선택합니다.

선택한 메뉴가 반전되어 표시됩니다.

	
	2.<기타항목결정>

【NEXT】키로 결정합니다.

선택한 기타항목으로 변경합니다.

	
	3.<기타항목종료>

【PREV.】키로 

지금의 모드에서 나옵니다.

기타메뉴결정후는

기타메뉴선택화면에,

기타메뉴표시시는

기본메뉴로 돌아갑니다.


■etc.<Car Select>----------------------------------

④-a 기통수, 차속펄스, 드로틀센서타입설정

【etc.】→【Car Select】

	[image: image89.png]car sel.
Cyl Spd Thr
B 4+ 7





   

        【▶】right키

【◀】left키

[image: image90.png]car sel.

Cyl Spd Thr

6 7





          

          【▼】down키
【▲】up키

[image: image91.png]car sel.
Cyl Spd Thr

6 .~





	1.<기통수설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

기통수의 설정을 합니다.

설정가능한 기통수는 1 ~ 16입니다.

※로터리차는 [로터수 X 2]로 설정하여 주십시오.

※토요타차의 V8 엔진탑제차는 4로 설정하여 주십시오.

주의

※본제품의 부속하네스의 보라색선을 인젝터신호에 연결하고 있을 경우, 

1.과 같이 설정하여 주십시오.

	
	2.<Cyl / Spd / Thr 전환>

【◀】left키 /【▶】right키로

실린더설정인지 차속펄스인지 

스로틀센서타입설정인지를 선택합니다.

변경가능개소가 반전표시됩니다.

	
	3.<차속펄스설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

차속펄스의 설정을 합니다.

Y32 세로릭크/그로리아:16

Y32 시이마           :16

상기이외의 NISSAN차:2

NISSAN이외의 국산차:4


■etc.<Car Select>----------------------------------
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         【▼】down키

【▲】up키
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	4.<슬로틀센서타입 설정>

【▲】up키 / 【▼】down키로

센서타입을 설정합니다.

…슬로틀전폐시 0V ~ 1V

슬로틀전개시 3V ~ 5V

…슬로틀전폐시 3V ~ 5V

슬로틀전개시 0V ~ 1V

** … 슬로틀신호가 없을 경우




※슬로틀센서타입 설정은 ④-e<센서전압체크>에서 전패/전개시의 전압을 확인하고 설정하여 주십시오.

■etc.<Sensor Sel>---------------------------------

④-b 압력센서타입 설정

【etc.】→【Sensor Sel】
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	1.Relative1 : 상대압부스트센서(노멀렌지)

2.Relative2 : 사용하지 말아주십시오.

3.Absolute1 : 사용하지 말아주십시오.

4.Absolute2 : 사용하지 말아주십시오.


※본제품 부속의 압력센서를 사용할 경우,【1.Relative1】를 선택하여 주십시오.

■etc.<Gear Judge>---------------------------------

④-c 기어판별설정 【etc.】→【Gear Judge】

본제품이 기어판별하기 위하여 각 기어마다 기어판별치를 설정합니다.

설정방법은 이하와 같습니다.

N/S란 엔진회전수/차속을 말합니다.
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【▶】right키로 항목결정
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실주행 중

【NEXT】키
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	1.<기어선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

선택합니다.

선택한 항목이 반전표시 됩니다.

	
	실주치

2.<기어결정>

【▶】right키로 변경하고 싶은 

기어판별치로 커서가 움직입니다.

	
	3.<기어를 넣고 실주행>

1st를 선택할 경우, 차량의 기어를 

1단에 넣고 실주행합니다.

※차속 및 엔진회전수 상관없습니다.

	
	4.<기어판별치를 설정>

【NEXT】키를

누르면 실주행치가 기어판별치로  

설정됩니다.

【up】【down】키조작에서 설정치의 변경도 가능합니다.

	
	5.<다른 기어판별치를 설정>

같은 방법으로 1단이외의 기어에 

관해서도 기어판별치를 설정합니다.


※4단 A/T차의 경우, down키를 사용하여 5th의 기어판별치를 1로 설정하여 주십시오.

■etc.<Grph Scale>---------------------------------

④-d 그래프스케일 설정 【etc.】→【Grph Scale】

Monitor모드의 그래프표시, 아날로그메터표시, 이차원 트레이스모드의 스케일을 설정합니다.
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	1.<설정항목선택>

【▲】up키 / 【▼】down키로

원하는 설정항목을 선택합니다.

선택한 메뉴가 반전표시 됩니다.

	
	2.<설정항목결정>

※설정항목선택후

【▶】right 키로 선택합니다.

선택한 곳이 반전표시됩니다.

그리고

【▲】up키 / 【▼】down키로

변경할 수 있습니다.


        설정범위

	Bs : 부스트 압
	-760mmHg ~ +1.0kg/㎠

-760mmHg ~ +2.0kg/㎠

-760mmHg ~ +3.0kg/㎠

	Ne : 엔진회전
	0rpm ~ 6000rpm

0rpm ~ 7000rpm

0rpm ~ 8000rpm

0rpm ~ 9000rpm

0rpm ~ 10000rpm

	Sp : 차속
	0 ~ 180km/h : 0 ~ 240km/h

0 ~ 300km/h : 0 ~ 360km/h


■etc.<Sensor chk>---------------------------------

④-e 센서전압체크【etc.】→【Sensor chk】

압력센서전압 및 슬로틀센서전압 / 스크럼블스위치의 ON / OFF의 체크를 합니다. 이것은 배선후, 정상으로 접속되어 있는지 아닌지를 체크하기 위한 것입니다.

또, ④-a슬로틀센서타입의 설정에서도 이 기능이 필요합니다.

자세한 것은 ④-a슬로틀센서타입의 설정을 참조하여 주십시오.
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	Bost : 압력센서전압

Thrt : 슬로틀센서전압

SCSW : 스크럼블스위치 ON/OFF


④-f 화면휘도조정【etc.】→【VFD Bright】

VFD(현광표시관)의 밝기를 조정합니다.
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【▼】down키

【▲】up키
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	1.<설정항목선택>

【◀】left키 /【▶】right키로

설정항목을 선택합니다.

선택한 항목을 숫자가 반전표시됩니다.

	
	2.<설정항목변경>

【▲】up키 / 【▼】down키로

수치를 변경할 수 있습니다.

Day : 낮

Dim : 저녁

Nig : 밤

을 기준으로 설정하여 주십시오.


■etc.<Initialize>-----------------------------------

④-g 전 데이터 초기화【etc.】→【Initialize】

전 데이터를 공장출하시의 초기데이터로 돌려 놓습니다.
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	1.<초기화 선택>

【◀】left키로 

[Yes]를 선택합니다.

	
	2.<초기화 실행>

【NEXT】키로

초기화를 준비합니다.

그리고,

이그닛션스위치 OFF → ON으로

전 데이터가 초기화됩니다.


■장 착-------------------------------------------

•장착전 작업

①베터리의 마이너스(-)단자를 때어 냅니다.

	Advice

카오디오나 카네비게이션등, 베터리전원에 의하여 백업하고 있는 설정이 사라질 경우가 있으므로, 처음부터 메모를 하여 두십시오.


	주의

•베터리의 마이너스단자를 때낸 후 배선작업을 하여 주십시오.

 쇼트등의 화재, 전송부품의 파손의 원인이 될 수 있습니다.

•장착미스로 인한 차량 또는 관련기기가 파손됬을 경우, 당사는 그 책임을 일체 지지 않고 있습니다.


②순정부품장소를 확인합니다.
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	a.터보챠져의 장소 확인

•액츄에이터

•액츄에이터에 연결되는 배관

•과급압 제어 솔레노이드벌브

•솔레노이드벌브에 연결되는 배관

b.써지탱크, 아니면, 플레셔레규레이터등, 흡입압력을 측정하는 곳을 확인합니다.




■장 착-------------------------------------------

③솔레노이드벌브 / 압력센서장착장소를 확인합니다.
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	a.솔레노이드벌브 장착장소 확인

배관이 될 수 있는한 짧게 되는 곳을 찾아 주십시오.

솔레노이드벌브는 고온다습하지 않는 곳에 부속의 볼트를 사용하여 방진고무로 장착하여 주십시오.

	[image: image108.png]



	b.압력센서 장착장소 확인

배관이 될 수 있는한 짧게 되는 곳을 찾아 주십시오.

압력센서는 고온다습하지 않는 곳에 부속의 볼트를 사용하시어 필히 호스장착부위가 밑을 향하도록 배관하여 주십시오.


	주의

•압력센서는 호스장착부위를 밑으로 향하도록하며, 고온다습한 장소, 물이 없는 곳에 장착하여 주십시오.

•솔레노이드벌브는 작동중, 소리가 납니다만, 이상이 있는 것은 아닙니다.

필히 방진고무로 장착하여 주십시오.


	주의

•베터리의 마이너스단자를 때낸 후 배선작업을 하여 주십시오.

 쇼트등의 화재, 전송부품의 파손의 원인이 될 수 있습니다.

•장착미스로 인한 차량 또는 관련기기가 파손됬을 경우, 당사는 그 책임을 일체 지지 않고 있습니다.


■장 착-------------------------------------------

[1]액츄에이터 타입

※닛산, 미츠비시계열의 차량 타입

순정배관개략도
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AVC-R 배관도
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■장 착-------------------------------------------

※토요타, 마츠다계열의 차량 타입

순정배관개략도
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AVC-R 배관도
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•작업방법

	순정과급압 솔레노이드벌브

[image: image113.png]



	①순정의 과급압제어 솔레노이드벌브를 기능하지 않게 합니다.

(1)순정솔레노이드벌브에 달려있는 커플러를 때어내어 주십시오.

(2)순정솔레노이드벌브, 액츄에이터에 연결되는 배관을 때어내어, 터빈/컴프레셔전의 때어낸 호스출구에 캡으로 봉합니다.(그이외에 호스를 때어낸 곳은 나중에 사용함으로 그대로 해 주십시오.


	Advice

때어낸 배관에는 표시를 해 두어, 원래의 상태로 돌려 놓을 수 있도록 합니다.
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	②솔레노이드벌브를 설치합니다.

(1)부속의 솔레노이드벌브를 될 수 있는한 짧게 되도록, 액츄에이터부근에 고온다습한 곳을피하여, 부속의 볼트와 방진고무를 사용하여 장착하여 주십시오.

	
	③솔레노이드벌브에 배관합니다.

(1)액츄에이터에 부속의 호스를 적당한 길이로 절단하여 장착, 부속의 솔레노이드벌브의 [COM]에 접속합니다. 접속한 호스는 호스클램프등으로 고정하여 주십시오.

(2)터빈/컴플레셔후, 때어낸 호스출구에 부속의 호스를 적당한 길이로 절단하여 꺼내고, 부속의 솔레노이드벌브의 [NO]에 접속합니다. 접속한 호스는 호스클램프등으로 고정하여 주십시오.


	Advice

•솔레노이드벌브의 [NC]는 대기해방으로 해 둡니다.

•배관은 될 수 있는 한 짧게 될 수 있는 곳에 설치합니다.

•스바루차는 4Ø-6Ø 2웨이를 사용하여 솔레노이드벌브에 접속합니다.


	주의- 솔레노이드벌브는 고온다습한 곳이나 방진고무없이는 장착하지 말아 주십시오. 벌브의 수명을 줄여 파손의 원인이 됩니다.


■장 착-------------------------------------------
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	④압력센서를 설치합니다.

배관은 될 수 있는한 짧게 하고, 고온다습하지 않는 곳에 부속의 볼트를 사용하시어 필히 호스장착부위가 밑을 향하도록 배관하여 주십시오.


	주의

•압력센서는 호스장착부위를 아래 이외의 방향이나, 고온다습한 곳에는 장치하지 말아주십시오.

성능에 지장을 주어, 차량, 그밖의 파손에 원인이 될 수 있습니다.
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	⑤압력센서에 배관합니다.

(1)흡입압력을 추출하는 배관, 예를 들어 슬로틀후의 써지탱크부터 퓨얼/플레셔레규레이터에 연결되는 4Ø호스등을, 분지하기위해 도중에서 절단하여 부속의 4Ø스리웨이를 접속합니다. 접속한 4Ø호스는 타이랩등으로 고정하여 주십시오.

(2)4Ø스리웨이는 4Ø호스를 적당한 길이로 절단하여, 에어필터를 사용하여 압력센서를 접속합니다.
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[2]웨스트게이트 타입

배관개략도
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AVC-R 배관도
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•작업방법
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	①웨스트게이트를 배관합니다.

(1)웨스트게이트 윗부분의 대기해방구의 금속제의 부속 웨스트게이트닛뿔를, 닛뿔나사부위를 봉하여 장착하여 주십시오.
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	②솔레노이드벌브를 설정합니다.

(1)부속의 솔레노이드벌브를 될 수 있는 한 배관을 짧게하여, 웨스트게이트부근에 고온다습하지 않는 곳에 부속 볼트로 방진고무를 사용하여 장착하여 주십시오.


	주의- 솔레노이드벌브는 고온다습한 곳이나 방진고무없이는 장착하지 말아 주십시오. 벌브의 수명을 줄여 파손의 원인이 됩니다.
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	③솔레노이드벌브에 배관합니다.

(1)부속의 솔레노이드벌브[NO]에 접속되어 있는 닛뿔를 때어내어, 

그 닛뿔을, 닛뿔나사부위를 봉하여, 솔레노이드벌브[NC]에 장착하여 주십시오.

	                          솔레노이드[NC]에 접속
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	(2)터빈컴플레셔이후보다, 웨스트게이트하부의 접속되어 있는 8Ø호스를 분지하기 위하여 도중에서 절단합니다.

8Ø-6Ø-8Ø의 쓰리웨이를 접속하여, 스리웨이의 6Ø부위에 부속의 6Ø호스를 적당한 길이로 절단합니다.

솔레노이드벌브의 [NC]에 접속합니다. 접속한 호스는 호스클램프등으로 고정하여 주십시오.


■장 착-------------------------------------------

	[image: image124.png]PAZA L )

[CORS -3

==

«

b i





	(3)웨스트게이트윗부분에 붙은 닛뿔에 부속의 6Ø호스를 적당한 길이로 절단하여 솔레노이드벌브의 [COM]에 접속합니다. 접속한 호스는 호스클램프등으로 고정하여 주십시오.
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	④압력센서를 설치합니다.

(1)배관은 될 수 있는한 짧게 하고, 고온다습하지 않는 곳에 부속의 볼트를 사용하시어 필히 호스장착부위가 밑을 향하도록 배관하여 주십시오.


	주의

•압력센서는 호스장착부위를 아래 이외의 방향이나, 고온다습한 곳에는 장치하지 말아주십시오.

성능에 지장을 주어, 차량, 그밖의 파손에 원인이 될 수 있습니다.
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	⑤압력센서에 배관합니다.

(1)흡입압력을 추출하는 배관, 예를 들어 슬로틀 후의 써지탱크부터 퓨얼/플레셔레규레이터에 연결되는

4Ø호스등을, 분지하기위해 도중에서 절단하여 부속의 4Ø스리웨이를 접속합니다. 접속한 4Ø호스는 타이랩등으로 고정하여 주십시오.

(2)4Ø스리웨이는 4Ø호스를 적당한 길이로 절단하여, 에어필터를 사용하여 압력센서를 접속합니다.
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•AVC-R의 배선방법

1.베터리의 마이너스(-)단자를 때어 냅니다.

	Advice

카오디오나 카네비게이션등, 베터리전원에 의하여 백업하고 있는 설정이 사라질 경우가 있으므로, 처음부터 메모를 하여 두십시오.


	주위

•베터리의 마이너스단자를 때어낸 후 배선작업을 하여 주십시오.

쇼트등에 의한 화재, 전송부품의 파손의 원인이 됩니다.

•장착미스로 인한 차량 및 관련기기가 파손된 경우, 당사는 그 책임을 일체지지않고 있습니다.



2.차량의 일렉트로닉콘트롤유닛을 별책의 차종별배선도에서 참고하여 찾아주십시오.


3.엔진룸에서부터 차실내에 AVC-R부속하네스의 12P커플러를 연결시킵니다.

그리고 부속하네스 2P암커플러를 솔레노이드벌브의 2P숫커플러에, 부속하네스 3P암커플러를 압력센서의 3P숫커플러로 각각 접속합니다.
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■장 착-------------------------------------------

4.별책의 차종별배선도를 참조하여, 일렉트로닉콘트롤유닛에 접속되어 있는차량하네스의 전원선, 어스선, 엔진회전신호선, 스로틀신호선, 차속신호선에 분지스프라이스를 사용하여, AVC-R부속하네스를 정확히 접속하여 주십시오.

※기본적으로 보라색선을 엔진회전신호에 접속합니다. 단 인젝터개변율을 모니터하시고 싶을 경우는 보라색선을 인젝터신호에 접속하여 주십시오.

(주의:엔진회전신호에 접속하고 싶을 경우와 비교하여, 학습조건이 제한됩니다.)

빨강색선 – 전원에 접속하여 주십시오.

          보라색선 – 엔진회전신호선에 접속하여 주십시오.

(인젝터신호선)

      회색선 – 슬로틀신호선에 접속하여 주십시오.

    흰색선 – 차속신호선에 접속하여 주십시오.

  검정색선 – 어스선에 접속하여 주십시오.

연두색 – 어스선에 접속하여 주십시오.

※다음페이지의 배선도를 참조하여 주십시오.

5.분지용 스프라이스를 비닐테입등으로 절연합니다.


6. 베터리의 마이너스(-)단자를 접속합니다.

■장 착-------------------------------------------

배선도

         차량하네스






●                                 빨강색선(전원)

스프라이스                             보라색선(회전신호[인젝터신호])

                     연두색선(어스)

별매배선                               검정색선(어스)

                         회색선(스로틀신호)

                       흰색선(차속신호)

                                       [※오랜지색선:스크럼블용 출력선]

※시판의 스크럼블스위치를 사용하실 경우에 한하여 배선합니다.

시판스크럼블스위치

시판 스크럼블스위치의 접속방법

본제품에 논록타입의 스위치(시판)를 장착함으로서 일정시간, 목표부스트압을 높이거나 낮출 수 있습니다.

스위치는 논록타입의 풋슈스위치 또는 레버식 혼스위치를 선택하여, 배선도 별도로 구매하여 주십시오.

눌렀다 때면 스위치가 돌아오는 타입
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	하네스 오랜지색에 접속

하네스 검정색에 접속


눌렀다 때면 스위치가 돌아오는 타입
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	하네스 오랜지색에 접속

하네스 검정색에 접속

	경고

•AVC-R은 운전에 방해가 되지 않도록 장착하여 주십시오.

정상적인 조작이 불가능하여, 사고의 원인이 됩니다.

•AVC-R은 온도가 높은 곳이나 물이 직접닫는 곳에는 장착을 삼가해 주십시오.

감전이나 화재, 전기부품의 파손을 초래할 수 있습니다. 작동불량을 일으켜, 차량을 파손하는 원인이 됩니다.

•AVC-R 접속하네스를 연결하는 곳은 가동부에 접하지 않게 장착하여 주십시오.

접속하네스가 절단 또는 쇼트하는 원인이 됩니다.


●장착종료후의 확인

장착이 종료하시면, 다시한번 아래항목을 확인하여 주십시오.

•AVC-R부속하네스의 접속은 정확하게 되었습니까?

•하네스가 무리하게 연결되어 있지 않습니까?

•AVC-R / 압력센서 / 솔레노이드벌브 는 고정되어 있습니까?

•베터리의 마이너스(-)단자는 잘 접속되어 있습니까?

●이그니션ON으로하여…
이그니션ON으로하여, 아래항목을 확인하여 주십시오.

•AVC-R의 표시부에 문자가 정확하게 표시되고 있습니까?

본제품의 표시가 정확하지 않을 경우, 본제품의 사용을 중지하시고, 구입하신 판매점 또는 가까운 폐사영업소로 문의하여 주십시오.

•AVC-R 및 차량에 이상한 소리 / 냄새 등의 이상은 없습니까?

본제품에 이상한 소리 / 냄새 등의 이상이 있을 경우, 본제품의 사용을 중지하시고, 구입하신 판매점 또는 가까운 폐사영업소로 문의하여 주십시오.

•AVC-R의 초기설정을 하였습니까?

본제품을 접속한 뒤, 차속펄스 / 기통수 / 스로틀타입 등의 설정이 필요하게 됩니다. 본 취급설명서를 잘 읽어 보시고, 실수가 없도록 초기 설정을 하여 주십시오.

듀티란………
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          솔레노이드벌브 ON시간

DUTY=                            X 100

          솔레노이드벌브 구동주기

16ms

      =          X 100 = 40(%)

40ms

위의 그림과 같이 듀티가 40%의 경우, 솔레노이드벌브의 ON시간은 16ms, OFF시간은 24ms로 됩니다.

듀티가 클수록 과급압은 높아지는 경향이 있습니다.

또 차속에 따라서는 듀티0%에서도 과급압이 너무 높아지는 경우가 있습니다.

표시부





[PREV]키


이전모드로 돌아가는 키입니다.





[NEXT]키


다음모드로 이동하거나


데이터를 SET하는 키입니다.





[DOWN]키





[RIGHT]키





[UP]키





[LEFT]키





피크치





【▲】up키





【◀】left키





플레셔


레규네리터





써지탱크





스로틀





과급압제어


솔레노이드벌브





액츄에이터





에어클리너





터보챠져





스로틀





과급압제어


솔레노이드벌브





터보챠져





과급압제어


솔레노이드벌브





액츄에이터





솔레노이드벌브





써지탱크





플레셔


레규네리터





써지탱크





스로틀





과급압제어


솔레노이드벌브





액츄에이터





에어클리너





터보챠져





터보챠져





캡으로 고정





에어클리너





스로틀





플레셔


레규네리터





압력센서


에어필터





써지탱크





플레셔


레규네리터





에어클리너





액츄에이터





압력센서


에어필터





플레셔


레규네리터





과급압제어


솔레노이드벌브





액츄에이터





솔레노이드벌브





스로틀





써지탱크





에어클리너





터보챠져





캡으로 고정





커플러를 


때어냅니다.





호스











솔레노이드벌브


[NO]





터보챠져





[COM]


액츄에이터





써지탱크





압력센서


에어필터





플레셔


레규레이터











엔진으로





스로틀





스로틀





머플러로





에어클리너





터보챠져





웨스트게이트용


닛  뿔





써지탱크





플레셔


레규네리터





플레셔


레규네리터





에어필터





써지탱크





웨스트게이트





대기개장





솔레노이드벌브





에어클리너





터보챠져





머플러로





스로틀





[NO]부터


때어내어


[NC]에 접속





8Ø-6Ø-8Ø


3웨이





머플러로





터보챠져











써지탱크





슬로틀





플레셔


레규레이터





압력센서


에어필터





차실내





엔진룸





엔진콘트롤유닛





3P압력센서





2P솔레노이드벌브





12P





AVC-R





일렉트로닉


콘 트 롤


유    닛





풋슈스위치





레버스위치








